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การติดตามการสะพรั่งของสาหร่ายทะเลโดยการประยุกต์ใช้ระบบหุ่นยนต์
อากาศยานต์ขนาดเล็ก บริเวณสวนสาธารณะสะพานหิน จังหวัดภูเก็ต

ใช้เป็นเอกสารอ้างอิง และเป็นตัวอย่างงานวิจัยในการเรียนการสอนระดับปริญญาตรี หลักสูตรวิทยาศาสตร
บัณฑิต สาขาเคมี-ชีววิทยา จำนวน 2 รายวิชาคือ 722-352 ECOLOGY LABORATORY และ 722-411 
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นำผลการศึกษาเรื่องการจำแนกชนิดทางสัณฐานวิทยาสาหร่าย ใช้เป็นแนวทางเปรียบเทียบกับผลการศึกษาใน
ชั้นเรียนรายวิชาฯ

ตุลาคม 2567

-นักศึกษาได้เห็นตัวอย่างงานวิจัย ช่วยเป็นแนวทางให้สามารถดำเนินการศึกษาเขียนผลการศึกษาได้ถูก
ต้อง และสามารถเปรียบเทียบตัวอย่างสิ่งมีชีวิตที่พบในโครงการศึกษา และจัดจำแนกได้ถูกต้องมากขึ้น 
นอกจากนี้ ผลงานวิจัยสามารถนำเป็นตัวอย่างเพื่ออธิบายเรื่องการจัดการทรัพยากรทางทะเลและชายฝั่ง 
ซึ่งมีความสำคัญและเป็นประโยชน์ต่อการอนุรักษ์และการจัดการทรัพยากรธรรมชาติในพื้นที่ชายฝั่งทะเล 
โดยเฉพาะในประเด็นการติดตามและป้องกันปัญหาการสะพรั่งของสาหร่ายทะเล ซึ่งอาจส่งผลกระทบต่อ
สภาพแวดล้อมทางทะเล
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