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Abstract 

The objectives of this research were (1) to develop a prototype of the waste 

bin control system in the office; (2) to find the efficiency of the development of a 

prototype waste bin control system in the office; and (3) to find satisfaction in the 

development of a prototype waste bin control system in the office. The researcher 

collected qualitative research data using samples from the evaluation of experts' 

efficacy Internet Options Public Health experts were three (3) people. While, thirty (30) 

people from the general satisfaction assessment who volunteered to use the 

prototype waste bin in the office chose a specific method of random sampling 

(purposive sampling). The data were analyzed using descriptive statistic, i.e., frequency 

(Frequency), percentage (Percentage), Mean (Mean) and Standard Deviation (S.D.) in 

the primary data collection. The study shows the evaluation of the efficiency 

development of prototypes for waste bin control in the office develops a new quality 

of life. that , servo motor operation, servo motor performance in opening-closing works 

100%. Sensor performance indicates that system notifications are effective not less 

than 90%. Efficiency in connecting the trash master system to the controller works 

100% efficiency,  The results showed that the satisfaction assessment of the 

development of a prototype waste bin control system in the office found that the 
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respondents in the new part were satisfied. Overall, it was at the highest level ( X = 

4.59, S.D. = 0.56) 

Keywords:  prototype of the trash control system in the office, Line Notification,   

        Sensor, Bin, Internet of things. 

 

 

บทคัดยอ  

 การวิจัยครั้งนี้มีวัตถุประสงคเพื่อ (1) พัฒนาตนแบบระบบควบคุมถังขยะภายในสำนักงาน  

(2) หาประสิทธิภาพการพัฒนาตนแบบระบบควบคุมถังขยะภายในสำนักงาน และ (3) หาความพึง

พอใจการพัฒนาตนแบบระบบควบคุมถังขยะภายในสำนักงาน ผูวิจัยไดมีการเก็บขอมูลการวิจัยเชิง

คุณภาพโดยใชกลุมตัวอยางจากการประเมินประสิทธิภาพของผูเชี่ยวชาญเกี่ยวกับ อินเทอรเน็ตของ

สรรพสิ่ง (Internet of things : IoT)  จำนวน 3 ทาน และการประเมินความพึงพอใจของบุคคลทั่วไป

ที่เปนอาสาสมัครใชงานระบบควบคุมถังขยะภายในสำนักงาน จำนวน 30 คน เลือกใชวิธีการสุมแบบ

เจาะจง มีการวิเคราะหขอมูลโดยใชสถิติเชิงพรรณนา ไดแก คาความถี่ คารอยละ คาเฉลี่ย และ คา

สวนเบี่ยงเบนมาตรฐาน ในการเก็บรวบรวมขอมูล ผลการประเมินประสิทธิภาพการพัฒนาตนแบบ

ควบคุมถังขยะภายในสำนักงาน เพื่อพัฒนาคุณภาพชีวิตวิถีใหม พบวา ประสิทธิภาพการทำงานของ 

Servo Motor ในการเปด-ปดถังขยะ มีประสิทธิภาพ 100%  ประสิทธิภาพเซนเซอรในแจงเตือน

ภายในถังขยะ มีประสิทธิภาพ ไมนอยกวา 90% และ ประสิทธิภาพการควบคุมการเคลื่อนที่ของถัง

ขยะผาน Smart Phone  มีประสทิธิภาพ  100%  ผลการประเมินความพึงพอใจการพัฒนาตนแบบ

ระบบควบคุมถังขยะภายในสำนักงาน พบวา ผูตอบแบบตอบถามสวนใหมมีความพึงพอใจ  โดย

ภาพรวมอยูในระดับ มากที่สุด ( X  = 4.59, S.D. = 0.56) 

คำสำคัญ: ตนแบบระบบควบคุมถังขยะภายในสำนักงาน, การแจงเตือนผานไลน, ถังขยะ, เซนเซอร, 

อินเทอรเน็ตของสรรพสิ่ง 

 

1. บทนำ 

 ปจจุบันประเทศไทยไดรับผลกระทบจากโรคติดเช้ือไวรัสโคโรนา 2019 (COVID-19) ซึ่งเปน

โรคติดตอรายแรง รัฐบาลใหความสำคัญในการวางมาตรการปองกัน เพื่อลดและจำกัดการระบาด การ

วางมาตรการจัดการระบาดของโรคในครั้งนี้ มีผลกระทบตอวิถีชีวิต ความเปนอยูที่ตองปรับตัวอยาง

มาก เชน มาตรการ DMHTT ซึ่งเปนแนวทางปฏิบัติในการปองกันการแพรระบาดของโรคติดเช้ือไวรัส

โคโรนา 2019 ของกระทรวงสาธารณสุข ประกอบดวย  D ยอมาจาก Distancing คือ การเวน

ระยะหางกับคนอื่นอยางนอย 1-2 เมตร M ยอมาจาก Mask Wearing คือ การสวมหนากากผาหรือ
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หนากากอนามัยเพื่อลดการฟุงกระจายของละอองฝอย H ยอมาจาก Hand Washing คือ การหมั่น

ลางมือบอยๆ ทั ้งน้ำสบู  และเจลแอลกอฮอลฆาเชื ้อ T ยอมาจาก Testing คือ ตรวจวัดอุณหภูมิ

รางกายสม่ำเสมอ และ T ยอมาจาก Thai Cha na คือ การสแกนแอปไทยชนะทุกครั้งที่เดินทางไป

สถานที่ตางๆ (กระทรวงสาธารณสุข,2564) นำไปสูการปรับตัวเขาสูชีวิตวิถีใหม (New Normal) 

 ดวยความเจริญกาวหนาของเทคโนโลยีอินเทอรเน็ตของสรรพสิง่ (Internet of Things : IoT) 

ในการพัฒนาระบบควบคุมอุปกรณดวยเครือขายอินเทอรเน็ต จากการศึกษางานวิจัย พบวา                     

ไดออกแบบนวัตกรรมเพื่อจัดทำระบบถังขยะไอโอที (IoT) จัดเก็บขอมูลพฤติกรรมในการทิ้งขยะแบบ

ออนไลน รวบรวมเก็บขอมูลพฤติกรรมในการทิ้งขยะของนักเรียนประถมศึกษา โดยใชเทคโนโลยี

โครงขายของสรรพสิ่ง (Internet of Things)  ในการออกแบบพัฒนาระบบและมีการพัฒนาโปรแกรม

เพื่อติดตั้งในถังขยะ IoT (ชุติธารรัฐ อุตมะสิริเสนี, 2564) จากขอมูลขางตนผูวิจัยจึงมีแนวคิดในการ

พัฒนาตนแบบระบบควบคุมถังขยะภายในสำนักงาน เพื ่อพัฒนาคุณภาพชีวิตวิถีใหมและเพิ่ม

ประสิทธิภาพในการปองกันการแพรระบาดของเชื้อโรค โดยใช Servo Motor รวมกับ เซนเซอรวัด

ระยะในการควบคุม การเปด-ปด ถังขยะ ภายในถังขยะมีเซนเซอรในการตรวจวัดความชื้น ตรวจวัด

ควัน แจงเตือนถังขยะเต็ม และ มี Motor Drive ทำงานรวมกับไมโครคอนโทรลเลอร ในการควบคุม

การเคลื่อนที่ เดินหนา ถอยหลัง เลี้ยวซาย เลี้ยวขวา ผานมือถือ ดวย Application Blynk  ทั้งน้ี เพื่อ

อำนวยความสะดวกสบายไลฟสไตลการใชแบบชีวิตวิถีใหม และ ลดการสัมผัสถังขยะเพื่อปองกันการ

แพรระบาดของเช้ือโรค 

 

2. วัตถุประสงค 

    2.1  เพื่อพัฒนาตนแบบระบบควบคุมถังขยะภายในสำนักงาน  

    2.2  เพื่อหาประสิทธิภาพการพัฒนาตนแบบระบบควบคุมถังขยะภายในสำนักงาน  

    2.3  เพื่อประเมินความพึงพอใจการพัฒนาตนแบบระบบควบคุมถังขยะภายในสำนักงาน 

 

3. วิธีดำเนินการ 

การพัฒนาตนแบบระบบควบคุมถังขยะภายในสำนักงาน เพื่อพัฒนาคุณภาพชีวิตวิถีใหม 

สามารถเคลื่อนที่ไดโดยการควบคุมผานสมารทโฟน โดยมีข้ันตอนวิธีดำเนินการวิจัยดังน้ี 

1.  ข้ันตอนการออกแบบ 
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ภาพที่ 1 ขั้นตอนการออกแบบการพัฒนาตนแบบระบบควบคุมถังขยะภายในสำนักงาน เพื่อพัฒนา

คุณภาพชีวิตวิถีใหม 

 จากภาพ 1 ขั ้นตอนการออกแบบตนแบบระบบควบคุมถังขยะภายในสำนักงาน                      

เพื่อพัฒนาคุณภาพชีวิตวิถีใหม มีรายละเอียดดังน้ี 

 หมายเลข 1 ใชบอรด Arduino uno r3 ควบคุมอุปกรณ Servo Motor mg90s 

และ HC-SR04 Ultrasonic Sensor โดยใช ควบคุมการเปด-ปดถังขยะอัตโนมัติ 

 หมายเลข 2 ใชบอร ด NodeMCu ESP8266 ใช ควบค ุม  DHT22,  HC-SR04 

Ultrasonic Sensor ตรวจวัดปริมาณขยะในถัง และ MQ135 Gas Sensor โดยอุปกรณสามารถ

แสดงผลบน  Application Blynk 

 หมายเลข 3 ใชบอรด NodeMcu ESP8266 ใชควบคุม Driver Board L298N เพื่อ

ควบคุมการทำงานของมอเตอรในสวนของการเคลื่อนที่ (หมายเลข 2 และ หมายเลข 3 ใช Protocol 

token เดียวกัน) 

 หมายเลข 4 เปนหลอด LED UV ใชสำหรับฆาเช้ือโรคดวยแสงสีมวง 

 หมายเลข 5 Application Blynk ใชควบคุมการเคลื่อนที่ของถังขยะและแสดงผลคา

อุณหภูมิความชื ้น แกสและควัน พรอมกับแจงเตือนผาน Line Notification และ Application 

Blynk 

2.  ข้ันตอนการพัฒนา 
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ภาพที่ 2 ขั้นตอนการพัฒนาการพัฒนาตนแบบระบบควบคุมถังขยะภายในสำนักงาน เพื่อพัฒนา

คุณภาพชีวิตวิถีใหม 

จากภาพ 2 ขั ้นตอนการพ ัฒนาต นแบบระบบควบคุมถ ังขยะภายในสำนักงาน                      

เพื่อพัฒนาคุณภาพชีวิตวิถีใหมประกอบดวยสวนตาง ๆ ดังน้ี 

สวนที่ 1 นำเทคโนโลยีอินเทอรเน็ตของสรรพสิ่ง มาใชควบคุมการเปด – ปด ถังขยะ ผาน

เซนเซอร เพื่อปองกันการสัมผัสถังขยะ 

สวนที่ 2 นำเทคโนโลยีอินเทอรเน็ตของสรรพสิ่ง มาใชควบคุมการแจงเตือนถังขยะเต็ม

ดวย เซนเซอร ผาน Line Notification 

สวนที่ 3 นำเทคโนโลยีอินเทอรเน็ตของสรรพสิ่ง มาใชควบคุมการแจงเตือนความช้ืน

ภายในถังขยะ ดวย เซนเซอรวัดอุณหภูมิ ผาน Line Notification 

สวนที่ 4 นำเทคโนโลยีอินเทอรเน็ตของสรรพสิ่ง มาใชควบคุมการแจงเตือน ควัน แกส 

ภายในถังขยะ ดวย เซนเซอรตรวจจับควัน ผาน Line Notification 

สวนที่ 5 นำเทคโนโลยีอินเทอรเน็ตของสรรพสิ่ง มาใชควบคุมการเคลื่อนที่ของถังขยะ 

ผานสมารทโฟน เพื่อปองกันการสัมผัสถังขยะในการเคลื่อนที่ของถังขยะ 

3.  ทดลองใชงาน 

เมื่อทำการออกแบบและพัฒนาตนแบบระบบควบคุมถังขยะภายในสำนักงาน เพื่อพัฒนา

คุณภาพชีวิตวิถีใหม ไดแบงข้ันตอนการทดสอบการใชงานออกเปน 3 ข้ันตอนดังน้ี 

                    1) การทดสอบเพื่อหาจุดบกพรองของตนแบบระบบควบคุมถังขยะภายในสำนักงาน 

เพื่อพัฒนาคุณภาพชีวิตวิถีใหม และทำการปรับปรุงแกไขถังขยะภายในสำนักงาน เพื่อพัฒนาคุณภาพ

ชีวิตวิถีใหม 

4 

5 

2 

1 

3 

พัฒนาในอนาคต 
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                    2) การทดสอบเพื่อหาประสิทธิภาพการทำงานของตนแบบระบบควบคุมถังขยะ

ภายในสำนักงาน เพื่อพัฒนาคุณภาพชีวิตวิถีใหม จากกลุมผูเช่ียวชาญ 

                         - หาประสิทธิภาพของเซนเซอรในการควบคุมการเปด – ปด ถังขยะอัตโนมัติ 

                         - หาประสิทธิภาพของเซนเซอรในแจงเตือนถังขยะเต็ม ผาน Line Notification 

                         - หาประสิทธิภาพของเซนเซอรในแจงเตือนระดับความชื้นภายในถังขยะผาน 

Line Notification 

                         - หาประสิทธิภาพของเซนเซอรในแจงเตือนระดับควันหรือแกส ภายในถังขยะ

ผาน Line Notification 

                         - หาประสิทธิภาพของระบบการควบคุมการเคลื่อนที่ของถังดวยสมารทโฟน 

4.  ประเมินผล 

     4.1  หาประสิทธิภาพของการพัฒนาตนแบบระบบควบคุมถังขยะภายในสำนกังาน          

เพื่อพัฒนาคุณภาพชีวิตวิถีใหม 

                          - ประสิทธิภาพของเซนเซอรในการควบคุมการเปด – ปด ถังขยะอัตโนมัติ    

                          - ประสิทธิภาพของเซนเซอรในแจงเตือนถังขยะเต็ม ผาน Line Notification

  

                          - ประสิทธิภาพของเซนเซอรในแจงเตือนระดับความชื้นภายในถังขยะ ผาน 

Line Notification 

                         - ประสิทธิภาพของเซนเซอรในแจงเตือนระดับ ควันหรือแกส ภายในถังขยะผาน 

Line Notification 

                         - ประสิทธิภาพของระบบการควบคุมการเคลื่อนที่ของถังดวยสมารทโฟน 

     4.2  หาความพึงพอใจของการพัฒนาตนแบบระบบควบคุมถังขยะภายในสำนักงาน          

เพื่อพัฒนาคุณภาพชีวิตวิถีใหมกับผูใชงานทั่วไป 

 

เคร่ืองมือท่ีใชในการรวบรวมขอมูล 

เครื ่องมือที ่ใชในการวิจัยการพัฒนาตนแบบระบบควบคุมถังขยะภายในสำนักงาน            

เพื่อพัฒนาคุณภาพชีวิตวิถีใหม ประกอบดวย 

1.  นวัตกรรม 

 ตนแบบระบบควบคุมถังขยะภายในสำนักงาน เพื่อพัฒนาคุณภาพชีวิตวิถีใหม โดยสามารถ 

เปด ปด ไดอัตโนมัติ แจงเตือนเวลาถังขยะเต็ม ภายในถังขยะมีเซนเซอรในการตรวจวัดความช้ืน 

ตรวจวัดควัน และ แสงสีมวงในการฆาเช้ือโรคภายในถังขยะ นอกจากน้ัน ถังขยะเพื่อพัฒนาคุณภาพ

ชีวิตวิถีใหม สามารถเคลื่อนที่ไดโดยการควบคุมผานสมารทโฟน  
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2.  แบบประเมินประสิทธิภาพ การพัฒนาตนแบบระบบควบคุมถังขยะภายในสำนักงาน 

เพื่อพัฒนาคุณภาพชีวิตวิถีใหม ประกอบดวย 

                           2.1  แบบประเมินประสิทธิภาพของเซนเซอรควบคุมการเปด – ปด ถังขยะ

อัตโนมัติ 

                           2.2  แบบประเมินประสิทธิภาพของเซนเซอรแจงเตือนถังขยะเต็ม ผาน Line 

Notification 

                           2.3  แบบประเมินประสทิธิภาพของเซนเซอรแจงเตือนระดับความช้ืนภายในถัง

ขยะ ผาน Line Notification 

                           2.4  แบบประเมินประสิทธิภาพของเซนเซอรแจงเตือนระดับ ควันหรือแกส 

ภายในถังขยะผาน Line Notification 

                           2.5  แบบประเมินประสิทธิภาพของระบบการควบคุมการเคลื่อนที่ของถังดวย 

สมารทโฟน 

3.  แบบประเมินความพึงพอใจ การพัฒนาตนแบบระบบควบคุมถังขยะภายในสำนักงาน  

เพื่อพัฒนาคุณภาพชีวิตวิถีใหม 

 

การเก็บรวบรวมขอมูล 

การพัฒนาตนแบบระบบควบคุมถังขยะภายในสำนักงาน เพื่อพัฒนาคุณภาพชีวิตวิถีใหม  

โดยสามารถ เปด-ปด ไดอัตโนมัติ แจงเตือนเวลาถังขยะเต็ม ภายในถังขยะมีเซนเซอรในการตรวจวัด

ความช้ืน ตรวจวัดควัน และ แสงสีมวงในการฆาเช้ือโรคภายในถังขยะ นอกจากน้ัน การพัฒนาตนแบบ

ระบบควบคุมถังขยะภายในสำนักงาน เพื่อพัฒนาคุณภาพชีวิตวิถีใหมสามารถเคลื่อนที่ไดโดยการ

ควบคุมผานสมารทโฟน 

ผูวิจัยนำถังขยะภายในสำนักงาน เพื่อพัฒนาคุณภาพชีวิตวิถีใหม ไปหาประสิทธิภาพจาก 

ผู เชี่ยวชาญเกี ่ยวกับอินเทอรเน็ตของสรรพสิ ่ง จำนวน 3 ทาน เมื ่อผานการหาประสิทธิภาพจาก

ผูเชี่ยวชาญ แลว นำถังขยะภายในสำนักงาน เพื่อพัฒนาคุณภาพชีวิตวิถีใหม ไปหาความพงึพอใจกับ

บุคคลทั่วไปที่เปนอาสาสมัคร ตามลำดับ 

 

การวิเคราะหขอมูล 

ผูวิจัยนำแบบประเมินประสิทธิภาพ และ แบบประเมินความพึงพอใจ ที่ไดเก็บขอมูล               

มาตรวจสอบความสมบูรณ และความถูกตองของขอมูล จากนั้นทำการกำหนดรหัสขอมูลแลวบันทึก

ขอมูลและประมวลผลดวยโปรแกรมสำเร็จร ูป โดยกำหนดสถิติสำหร ับการวิเคราะหขอมูล ดังน้ี                     

       1.  วิเคราะหขอมูลประสิทธิภาพของการพัฒนาตนแบบระบบควบคุมถังขยะภายใน
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สำนักงาน เพื่อพัฒนาคุณภาพชีวิตวิถีใหม จากผูเชี่ยวชาญ โดยใชสถิติเชิงพรรณนา (Descriptive 

Statistic) ไดแก คาความถ่ี (Frequency) และ คารอยละ (Percentage)  

2.  วิเคราะหขอมูลความพึงพอใจของการพัฒนาตนแบบระบบควบคุมถังขยะภายใน

สำนักงาน เพื่อพัฒนาคุณภาพชีวิตวิถีใหม จากกลุมตัวอยาง โดยใชสถิติเชิงพรรณนา (Descriptive 

Statistic) ไดแก คาเฉลี่ย (Mean : �̅�𝑥) และ คาเบี่ยงเบนมาตรฐาน (S.D.)  

3.  สถิติที่ใชในการวิจัย 

     - รอยละ  ผลของเปอรเซ็นต =  
จำนวนทั้งหมด

100
 x เลขเปอรเซ็นต 

     - คาเฉลี่ย  𝑥𝑥 � =  ∑𝑥𝑥
𝑛𝑛

 

  เมื่อ �̅�𝑥 แทนคา  คาเฉลี่ย 

   ∑𝑥𝑥  แทนคา  ผลรวมทัง้หมดของความถ่ี คูณ คะแนน 

   𝑛𝑛 แทนคา  ผลรวมทั้งหมดของความถ่ีซึ่งมีคาเทากับจำนวนขอมูลทั้งหมด  

     - สวนเบี่ยงเบนมาตรฐาน 

  S.D. =  �∑(𝑥𝑥− �̅�𝑥 )2

𝑛𝑛−1
 

  โดยที่  S.D.  แทน คาเบี่ยงเบนมาตรฐาน  

    X       แทน คะแนนแตละตัวในกลุมตัวอยาง  

 n  แทน จำนวนคนในกลุมตัวอยาง 

 

4. ผลการวิจัย 

   4.1 ผลการพัฒนาตนแบบระบบควบคุมถังขยะภายในสำนักงาน 

1.  ผลการศึกษาสภาพปญหา การพัฒนาตนแบบระบบควบคุมถังขยะภายในสำนักงาน 

ผูวิจัยไดศึกษาเปรียบเทียบระหวางระบบเดิมกับระบบใหม เพื่อเปนแนวทางในการพัฒนาตนแบบ

ระบบควบคุมถังขยะภายในสำนักงาน โดยมีรายละเอียดดังน้ี 
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ตารางที ่ 1 ผลการเปร ียบเทียบระหวางระบบเดิมกับระบบใหม เพื ่อพัฒนาตนแบบระบบ 

        ควบคุมถังขยะภายในสำนักงาน 

ระบบเดิม ระบบใหม 

สวนท่ี 1 Servo Motor ในการเปด-ปด 

ถังขยะทั่วไปการเปด-ปดการใชงาน

ตองใชมือในการเปด-ปด  

ตนแบบระบบควบคุมถังขยะภายในสำนักงาน สามารถ 

เปด-ปด ไดอัตโนมัติ โดยใช เซนเซอรวัดระยะทำงานต่ำ 

 

     ระบบเดิม ระบบใหม 

 กวา 10 cm ควบคูกับ Servo Motor ในการ เปด ปด 

ตนแบบระบบควบคุมถังขยะภายในสำนักงาน 

สวนท่ี 2 เซนเซอรในการแจงเตือน อุณหภูมิ ควันและแกสผาน Application Blynk 

ถังขยะทั่วไปไมมีการแจงเตือนระดับ

อุณหภูมิ ระดับความชื ้น ที ่ระดับต่ำ

กวา 15 องศาเซลเซียส และ ระดับ

ควัน (แกสคารบอนไดออกไซด) ที่เปน

อันตรายตอสุขภาพ (ในระดับที ่เกิน 

1,500 ppm) 

ตนแบบระบบควบคุมถังขยะภายในสำนักงาน มเีซนเซอร 

DHT22 ในการแจงเตือน อุณหภูมิและความช้ืน และมี

เซนเซอร MQ135 ในการวัดระดับควัน (แกส

คารบอนไดออกไซด) บนสมารทโฟนผาน Application 

Blynk 

สวนท่ี 3 การแจงเตือนขยะเต็มผาน Application Blynk 

ถังขยะทั่วไปไมมีการแจงเตือนขยะเต็ม ตนแบบระบบควบคุมถังขยะภายในสำนักงานมีการแจง

เตือนขยะเต็มผานบนสมารทโฟนผาน Application 

Blynk 

สวนท่ี 4 การเคลื่อนท่ีถังขยะผาน Smart Phone 

ถังขยะทั่วไปการเคลื่อนยายโดยใชคน

ในการเคลือ่นยาย 

ตนแบบระบบควบคุมถังขยะภายในสำนักงาน สามารถ

เคลื่อนที่ของถังขยะผานการควบคุมโดยสมารทโฟน 
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ผลการพัฒนาตนแบบควบคุมถังขยะภายในสำนักงาน 

 

 
 

ภาพท่ี 3 การเปรียบเทียบการพัฒนาตนแบบควบคุมถังขยะภายในสำนักงาน 

จากภาพที่ 3 ผลการเปรียบเทียบการพัฒนาตนแบบควบคุมถังขยะภายในสำนักงาน มี

ผลการพัฒนาตามวัตถุประสงคดังตอไปน้ี 

สวนที่ 1 นำเทคโนโลยีอินเทอรเน็ตของสรรพสิ่ง มาใชควบคุมการเปด – ปด ถังขยะ ผาน

เซนเซอร เพื่อปองกันการสัมผัสถังขยะ 

สวนที่ 2 นำเทคโนโลยีอินเทอรเน็ตของสรรพสิ่ง มาใชควบคุมการแจงเตือนถังขยะเต็ม

ดวย เซนเซอร ผาน Line Notification 

สวนที่ 3 นำเทคโนโลยีอินเทอรเน็ตของสรรพสิ่ง มาใชควบคุมการแจงเตือนความช้ืน

ภายในถังขยะ ดวย เซนเซอรวัดอุณหภูมิ ผาน Line Notification 

สวนที่ 4 นำเทคโนโลยีอินเทอรเน็ตของสรรพสิ่ง มาใชควบคุมการแจงเตือน ควัน แกส 

ภายในถังขยะ ดวย เซนเซอรตรวจจับควัน ผาน Line Notification 

สวนที่ 5 นำเทคโนโลยีอินเทอรเน็ตของสรรพสิ่ง มาใชควบคุมการเคลื่อนที่ของถังขยะ

ผาน สมารทโฟน เพื่อปองกันการสัมผัสถังขยะในการเคลื่อนที่ของถังขยะ 

   4.2 ผลการหาประสิทธิภาพการพฒันาตนแบบระบบควบคุมถังขยะภายในสำนักงาน 

 ผลการประเมินประสิทธิภาพ การทดสอบ Servo Motor ในการเปด-ปด ของการพัฒนา

ตนแบบระบบควบคุมถังขยะภายในสำนักงาน โดยผูเช่ียวชาญ จำนวน 3 ทาน พบวา การทำงานของ 

Servo motor มีประสิทธิภาพการทำงาน Servo Motor สามารถควบคุมการเปด-ปด   ถังขยะไดใน

ระยะ ต่ำกวา 10 cm  มีประสิทธิภาพ 100 % 

 ผลการประเมินประสิทธิภาพของเซนเซอรในการแจงเตือน อุณหภูมิ ควัน แกสและแจงเตือน

ถังขยะเต็ม ของการพัฒนาตนแบบระบบควบคุมถังขยะภายในสำนักงาน โดยผูเชี่ยวชาญ จำนวน 3 
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ทาน พบวา การแจงระบบอุณหภูมิ ประสิทธิภาพในการทำงาน 90% และ ไมทำงาน 10 % การแจง

เตือนระดับ ควัน ประสิทธิภาพในการทำงาน 93.33 % และ ไมทำงาน 6.67% การแจงเตือนระดับ

ควัน ประสิทธิภาพในการทำงาน 93.33% และไมทำงาน 6.67% การแจงเตือนระดับความช้ืน 

ประสิทธิภาพในการทำงาน 90% และไมทำงาน 10% และการแจงเตือนถังขยะเต็ม ประสิทธิภาพใน

การทำงาน 100% 

 ผลการประเมินประสิทธิภาพการเคลื่อนที่ของถังขยะผาน Smart Phone ของการพัฒนา

ตนแบบระบบควบคุม ถังขยะภายในสำนักงาน ในภาพรวมการประเมินประสิทธิภาพ การเคลื่อนที่

ของถังขยะผาน Smart Phone ของการพัฒนาตนแบบระบบควบคุม ถังขยะภายในสำนักงาน โดย

ผูเชี่ยวชาญ จำนวน 3 ทาน พบวา ประสิทธิภาพในการเชื่อมตอระบบตนแบบถังขยะกับตัวควบคุม 

การทำงาน 100% ประสิทธิภาพในการเดินหนา ทำงาน 100% ประสิทธิภาพในการถอยหลัง ทำงาน 

100% ประสิทธิภาพในการเลีย้วซาย ทำงาน 100% และประสิทธิภาพในการเลี้ยวขวา ทำงาน 100% 

   4.3 ผลการประเมินความพึงพอใจการพัฒนาตนแบบระบบควบคุมถังขยะภายในสำนักงาน 

 จากผลการประเมินความพึงพอใจการพัฒนาตนแบบระบบควบคุมถังขยะภายในสำนักงาน 

เพื่อพัฒนาคุณภาพชีวิตวิถีใหม พบวา ผูตอบแบบตอบถามสวนใหญมีความพึงพอใจของผูใชงาน 

ตนแบบระบบควบคุมถังขยะภายในสำนักงาน เพื่อพัฒนาคุณภาพชีวิตวิถีใหม โดยภาพรวมอยูใน

ระดับ มากที่สุด ( X  = 4.59, S.D. = 0.56)  และเมื่อพิจารณารายขอพบวามีระดับความพึงพอใจ การ

เคลื่อนที่ของถังขยะ ( X  = 4.90, S.D. = 0.31) การแจงเตือน ควัน แกส ผาน Line Notification   (

X  = 4.77, S.D. = 0.43) ความเสถียรของเซนเซอรและมอเตอร  ( X  = 4.73, S.D. = 0.58) การแจง

เตือนความชื้น ผาน Line Notification ( X  = 4.70, S.D. = 0.47) การแจงเตือนสถานะเมื่อถงัขยะ

ใกลเต็มผาน Line Notification ( X  = 4.63, S.D. = 0.56) ความสะดวกสบายในการใชงาน ( X  = 

4.50, S.D. = 0.63) การปองกัน หรือ ฆาเช้ือโรคของถังขยะ ( X  = 4.47, S.D. = 0.63) ประสิทธิภาพ

การใชงานโดยภาพรวม ( X  = 4.47, S.D. = 0.63) ลดการสัมผัสถังขยะและปองกันการแพรระบาด

ของเชื้อโรค ( X  = 4.43, S.D. = 0.50) และ รูปรางมีความเหมาะสม นาใช  ( X  = 4.27, S.D. = 

0.83)  

 

5. สรุปผลและอภิปรายผล 

จากแนวคิดการประยุกตใชงานเทคโนโลยีอินเทอรเน็ตของสรรพสิ่ง เพื่อปองกันการแพร

ร ะบาดของ ไวร ั ส โคว ิ ด  19 ผ ู  ว ิ จ ั ยจ ึ ง ม ี แนวค ิ ด ในก ารพ ัฒนาต  นแบบระบบ ควบ คุม 

ถังขยะภายในสำนักงาน เพื่อพัฒนาคุณภาพชีวิตวิถีใหม ผลของการพัฒนาตนแบบควบคุมถังขยะ

ภายในสำนักงาน ไดนำเทคโนโลยีอินเทอรเน็ตของสรรพสิ่ง มาประยุกตใชในการควบคุมถังขยะภายใน

สำนักงาน ประกอบดวย  

 



 
 

12 
 

        สวนที่ 1 นำเทคโนโลยีอินเทอรเน็ตของสรรพสิ่ง มาใชควบคุมการเปด – ปด ถังขยะ 

ผานเซนเซอร เพื่อปองกันการสัมผัสถังขยะ 

        สวนที่ 2 นำเทคโนโลยีอินเทอรเน็ตของสรรพสิ่ง มาใชควบคุมการแจงเตือนถังขยะเต็ม

ดวย เซนเซอร ผาน Line Notification 

        สวนที่ 3 นำเทคโนโลยีอินเทอรเน็ตของสรรพสิ่ง มาใชควบคุมการแจงเตือนความช้ืน

ภายในถังขยะ ดวย เซนเซอรวัดอุณหภูมิ ผาน Line Notification 

        สวนที่ 4 นำเทคโนโลยีอินเทอรเน็ตของสรรพสิ่ง มาใชควบคุมการแจงเตือน ควัน แกส 

ภายในถังขยะ ดวย เซนเซอรตรวจจับควัน ผาน Line Notification 

        สวนที่ 5 นำเทคโนโลยีอินเทอรเน็ตของสรรพสิ่ง มาใชควบคุมการเคลื่อนที่ของถังขยะ 

ผาน สมารทโฟน เพื ่อปองกันการสัมผัสถังขยะในการเคลื่อนที่ของถังขยะ สอดคลองกับแนวคิด

มาตรการการปองกับการแพรระบาดของกระทรวงสาธารณสุข มาตรการ D-M-H-T-T  

        ผลการหาประสิทธิภาพการพัฒนาตนแบบระบบควบคุมถังขยะภายในสำนักงาน โดย

ผู เชี ่ยวชาญ พบวา การควบคุมการ เปด – ปด อัตโนมัติมีประสิทธิภาพ 100%  การแจงระบบ

อุณหภูมิ ผาน Smart Phone (App Blynk) มีประสิทธิภาพ 90% การแจงเตือนระดับความช้ืน ผาน 

Smart Phone (App Blynk) มีประสิทธิภาพ 90%  การแจงเตือนระดับ ควัน ผานสมารทโฟน(App 

Blynk) มีประสิทธิภาพ 93.33 %  การแจงเตือนถังขยะเต็ม ผาน Line Notify มีประสิทธิภาพ 100%                    

การเคลื่อนที่ของถังขยะ (เดินหนา ถอยหลัง เลี้ยวซาย เลี้ยวขวา)  ผานสมารทโฟน มีประสิทธิภาพ  

100% สอดคลองกับแนวคิด การนำอินเทอรเน็ตของสรรพสิ ่ง รองรับการเชื ่อมตอกับอุปกรณ 

หลากหลายชนิด ตั้งแต คอมพิวเตอร โทรศัพทเคลื่อนที่ อุปกรณโครงขาย อุปกรณอิเล็กทรอนิกส 

เซนเซอร และ วัตถุตางๆ เขาดวยกัน อันเปนผลใหระบบตางๆสามารถ ติดตอสื่อสารและ ทำงาน

รวมกันไดอยางเปนอัตโนมัติทั้ง ยังเปนผลใหมนุษยสามารถเขาถึงขอมูลไดหลากหลายย่ิงข้ึน ควบคุม

อุปกรณและระบบตางๆ ไดอยางมี ประสิทธิภาพมากข้ึน นอกจากน้ีสอดคลองกับงานวิจัยของ นายศิว

กร จินดารัตน (2557) พัฒนาระบบจัดการฟารมไกอัจฉริยะ โดยนำเอา Embedded System และ 

Smart Phone เขามาผสมผสานเขากับการจัดการฟารมเลี้ยงไก ชวยแกไขปญหาใหกับเกษตรกร

ฟารมไก เพื่อเพิ่มประสิทธิภาพ การรับรู ติดตามสภาพอากาศ ความช้ืน อุณหภูมิ คุณภาพอากาศและ

ควบคุมการเปด-ปด ไฟกับพัดลมในฟารมเลี้ยงไก เปนการควบคุมและจัดการฟารมไกอัจฉริยะไดทุกที่

ทุกเวลา  

ผลความพึงพอใจของผู  ใช งานต นแบบระบบควบคุมถ ังขยะภายในสำน ักงาน              

โดยภาพรวมมีคาเฉลี่ยอยูในระดับมากที่สุด โดยแบงเปนระดับ มากที่สุด 5 รายการ  คือ 1) ความ

เสถียรของเซนเซอรและมอเตอร 2) การแจงเตือนสถานะเมื่อถังขยะใกลเต็มผาน Line Notification  

3) การแจงเตือนความชื ้น ผ าน Line Notification  4) การแจงเตือน ควัน แกส ผ าน Line 
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Notification และ 5) การเคลื่อนที่ของถังขยะ  และ ผลความพึงพอใจระดับมากม ี 5  รายการ คือ 1) 

ความสะดวกสบายในการใชงาน 2) ลดการสัมผัสถังขยะและปองกันการแพรระบาดของเชื้อโรค 3) 

รูปรางมีความเหมาะสม นาใช 4) การปองกัน หรือ ฆาเช้ือโรคของถังขยะ และ 5) ประสิทธิภาพการใช

งานโดยภาพรวม สอดคลองกับงานวิจัยของ รุงนภา อัตดก (2561) ระบบเปด-ปดถังขยะอัตโนมัติดวย

ระบบเซนเซอร (Automatic Sensor Touchless Trash can) ศึกษาหลักการทำงานของบอรด 

Arduino Uno SMD และเพื่ออำนวยความสะดวกสบายในการใชถังขยะเปด-ปด อัตโนมัตทิี่ทันสมัย 

และสอดคลองกับงานวิจัยของ ทิพานันท พงษสุวรรณและคณะ (2560) ระบบติดตามถังขยะอัจฉริยะ

ในหองสมุด ไดนำเทคโนโลยีที่หลากหลายมาใชงานไดอยางมีประสิทธิภาพและประสบผลความสำเร็จ 

โดยใชการตรวจจับถังขยะและเครื่องมือในการติดตามตำแหนง (GPS) และยังใช IoT เขามาชวยใน

การสื่อสารระหวางอุปกรณ (Machine-to-Machine: M2M) โดยระบบตรวจสอบนี้จะเชื่อมตอกับ 

เซนเซอรอัตโนมัติและสามารถแบงปนขอมูลรวมกันเพื่อตรวจหาวาถังขยะไหนที่เต็มแลว โดยไมตองมี

มนุษยเขามาเกี่ยวของเลย โดยแอปพลิเคชันจะโทรหาผูเกี่ยวของโดยอัติโนมัติทำใหประหยัดทั้งเวลา 

ลดตนทุน และชวยเพิ่มความพึงพอใชของผูใชงาน 
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